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SO          CON       0                        ' Define serial out pin 
SI          CON       1                        ' Define serial in pin 
N2400     CON       4                        ' Set serial mode 



























DEFINE ADC_BITS    10    ' Set number of bits in result 
DEFINE ADC_CLOCK     3    ' Set clock source (3=rc) 
DEFINE ADC_SAMPLEUS  50    ' Set sampling time in uS 
adval  VAR  WORD     ' Create adval to store result 
 
TRISA = %11111111      ' Set PORTA to all input 
ADCON1 = %10000010    ' Set PORTA analog and right justify result 
LOW PORTE.2            ' LCD R/W line low (W) 
PAUSE 500            ' Wait .5 second 
 
loop:   
   ADCIN 0, adval              ' Read channel 0 to adval 
   LCDOUT $fe, 1              ' Clear LCD 
   LCDOUT "Value: ", DEC adval  ' Display the decimal value   
   PAUSE 100                   ' Wait .1 second 


























ܵ ൌ 2௡ ൅ 1 
 
Equation D4:  S = integer bit space and n = bit capacity of the ADC (i.e. 10 bit => n=10).   
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